附件三： 

电气与信息工程学院毕业设计（论文）任务书（示例）

学院： 电气与信息工程学院                                专业：自动化      
	指导教师
	董海兵
	学生姓名
	
	班级
	
	学号
	

	课题名称
	基于MCGS和PLC的机械手控制系统设计

	课题来源
	□ 科研项目    □ 生产实践
( 自选题目    □ 其他
	课题类型
	□ 理论研究  □ 实验研究    
( 工程设计  □ 其他

	课

题

要

求
	本专业毕业设计课题应以实际工程应用为背景，注重实用性和具有一定的综合性，符合工程教育专业认证“复杂工程问题”的要求。必须具备下述特征（1），同时具备下述特征（2）-（7）中的三个以上：

（1）必须运用深入的工程原理，经过分析才可能得到解决；

（2）涉及多方面的技术、工程和其它因素，并可能相互有一定冲突；

（3）需要通过建立合适的抽象模型才能解决，在建模过程中需要体现出创造性；

（4）不是仅靠常用方法就可以完全解决的；

（5）问题中涉及的因素可能没有完全包含在专业工程实践的标准和规范中；

（6）问题相关各方利益不完全一致；

    （7）具有较高的综合性，包含多个相互关联的子问题。

	 毕业设计课题针对“复杂工程问题”的细化规格要求及任务
	对应“复杂工程问题”的特征序号

	机械手控制系统硬件设计及选型
	2

	机械手控制系统PLC下位机程序设计
	1

	机械手控制系统上位机组态设计
	4

	系统上、下位机联合调试和模拟运行
	5、7

	
	

	
	

	
	

	课
题
背
景
及
目
的

	提示：（不是统一规定，仅供使用者参考。成稿时请自行删除，下同）

指导教师可以从课题的来源、研究的主要内容与目标、课题的前沿性，所具有的理论意义和实际意义等方面，介绍课题概况；从内容份量、难易程度、资料条件等方面，分析课题是否适合本科生做毕业论文（设计）。可突出课题特点，不求面面俱到。

课题来源于自选题目。随着科技的进步，各种方便生活的自动控制系统进入了人们的生活，以PLC为核心的机械手控制系统就是其中之一。它的广泛应用代表着科技进步的实用成果，以此为题进行毕业设计有助于学生实现对PLC、传感器、电动机等知识的实际应用，培养其运用所学专业理论知识和技能解决复杂工程问题的能力。

本课题主要是控制系统硬件设计及软件设计，主要是电气控制原理、PLC程序编写等相关知识的应用，属于自动化电气控制系统设计，与本专业培养目标一致。且具有较好的工程应用价值。课题所涉及的基础知识本专业本科培养计划具有相应课程，并且设计过程中有商品化产品可供参考比较，故课题难度适中，并具有一定的深度。
课题的目的是设计一个机械手的PLC控制系统，对机械手的动作逻辑进行PLC控制，先设计硬件电路，再设计软件系统，硬件电路设计思路是对PLC各个I/O口进行功能分配，共有启动、停止两个功能按钮，上限位、下限位、左限位、右限位等四个限位开关，以及上行、下行、左行、右行、抓取、放下六个输出状态。软件系统设计是利用步进指令进行状态编程控制机械手的动作规律。

PLC控制器可选择三菱FX2N系列PLC，编程软件采用GX-developer,仿真软件采用

GX-simulator，上位机监控仿真界面可采用MCGS嵌入式组态软件进行设计。
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本课题下位机要求采用PLC控制器编程来对机械手的动作规律进行控制，机械手可以上下、左右移动；利用上下、左右限位开关控制机械手启停；机械手从原点开始，按以下动作进行：原点—启动—下行（到下限位停）—抓工件—上行（到上限位停）—右行（到右限位停）—下行（到下限位停）—放工具—上行（到上限位停）—左行（到左限位停）。在机械手运行过程中，任何时候都可以利用急停按钮，停止机械手动作。

控制系统上位机要求利用MCGS组态软件编写机械手PLC控制系统的上位机监控程序，监控界面如下图所示（仅供参考），可自行发挥想象设计生动逼真的监控画面。
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课题所设计的机械手控制系统需满足以下技术要求：

1、控制要求

利用MCGS组态软件设计机械手组态控制系统,利用机械手上下左右移动碰到的限位开关作为系统的输入信号。系统设置一个启动按钮和一个急停按钮来控制系统的启动和停止。系统组态软件设计成一个机械手画面，通过动画连接和脚本程序，与PLC进行联合调试，使系统达到可以在MCGS系统中监控机械手的运动。同时可以利用PLC程序控制组态画面的要求。

2、控制流程
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机械手控制系统的控制可采用顺序控制法，在顺序功能图中,在实现转换时使前级步的活动结束而使后续步的活动开始,步之间没有重叠。这使得系统中大量复杂的连锁关系在步的转换中得以解决。



	进

度

安

排


	起止日期
	工作内容
	备注

	
	2018.11.15—2018.11.30
	选题，明确任务书。学习和熟练掌握毕业设计中要用到的GX和MCGS嵌入式组态软件
	

	
	2018.12.1—2018.12.15
	收集与课题相关的资料，完成开题报告的撰写，并在教务系统里提交
	

	
	2018.12.16—2019.3.31
	分析、综合、整理相关的资料，确定课题的设计方案，进行系统硬件设计和软件设计，并对系统进行模拟仿真和调试
	

	
	2019.4.1—2019.4.22
	论文写作，并熟悉相关知识，整理和完善论文
	

	
	2019.4.23—2019.5.31
	论文盲审、修改，制作PPT进行毕业答辩
	

	
	2019.6.1—2019.6.10
	进行后期材料系统的整理，并在教务系统中提交论文
	

	主

要

参

考

资

料
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[12] 三菱公司编.三菱FX系列可编程序控制器编程手册[M],2002

	课题对毕业要求达成度支撑的简要描述
	提示：（不是统一规定，仅供使用者参考。成稿时请自行删除，下同）

可以从以下方面来简要概述：1.工程知识 2.问题分析 3.设计/开发解决方案 4.研究5.使用现代工具 6.工程与社会 7.环境和可持续发展 8.职业规范 9.个人和团队10.沟通11.项目管理 12.终身学习

本毕业设计课题是一个综合的“工程设计”问题，对培养学生解决“复杂工程问题”的能力有很大帮助。该课题的实施能有效支撑工程教育认证标准里3、4、5、6、8、10、12等毕业要求指标点的达成。符合本专业人才培养方案要求。

	学院
审核
	本课题符合专业人才培养要求，同意按该任务书实施 □ 

本课题不符合专业人才培养要求，不同意按该任务书实施 □ 
学院签章：

年  月  日


