附件七：

 电气与信息工程学院毕业设计（论文）申报表

	专  业
	自动化

	指导教师
	董海兵
	职    称
	高级实验师

	课题名称
	基于MCGS和PLC的机械手控制系统设计

	课题类型
	□ 理论研究  □ 实验研究    
( 工程设计  □ 其他
	课题来源
	□ 科研项目    □ 生产实践
( 自选题目    □ 其他

	课题简介：(国内外现状及重点要解决的问题 )

PLC在机械手控制系统中的应用十分广泛，本课题重点要解决的问题是机械手的控制逻辑，即控制系统软件设计及运行调试。

	课题来源说明：（课题研究背景、主要任务、功能要求、技术指标）

课题来源于自选题目。随着科技的进步，各种方便生活的自动控制系统进入了人们的生活，以PLC为核心的机械手控制系统就是其中之一。它的广泛应用代表着科技进步的实用成果，以此为题进行毕业设计有助于学生实现对PLC、传感器、电动机等知识的实际应用，培养其运用所学专业理论知识和技能解决复杂工程问题的能力。

	完成毕业设计（论文）的可行性分析
	课题与专业培养目标的关联度和工程意义

本课题主要是控制系统硬件设计及软件设计，主要是电气控制原理、PLC程序编写等相关知识的应用，属于自动化电气控制系统设计，与本专业培养目标一致。且具有较好的工程应用价值。

	
	课题的先进性分析

课题设计的PLC控制系统具有智能化的特点，体现了数字化技术在生活中的应用，有一定先进性。

	
	课题的深度、难度分析

课题所涉及的基础知识本专业本科培养计划具有相应课程，并且设计过程中有商品化产品可供参考比较，故课题难度适中，并具有一定的深度。

	
	课题的创新性分析

   传统的控制系统以继电器-接触器接线逻辑为主，本课题设计的机械手的自动控制功能通过PLC存储逻辑来实现，具有一定创新性。

	
	学生的知识和能力基础是否能达到课题的要求：   是(            否□
	完成课题的硬件和软件条件是否具备：

        是(               否□

	课题

工作

分解
	序号
	内容
	结果及表达形式（包括量的要求）

	
	1
	机械手控制系统硬件设计及选型
	元器件表、图纸（包含主电路、控制电路）

	
	2
	机械手控制系统软件设计
	梯形图程序、人机界面程序

	
	3
	论文设计说明书
	论文字数在1.5万字以上

	
	4
	文献综述和开题报告
	>4000字，参考文献15篇以上（至少2篇外文文献）

	
	5
	外文翻译
	1篇（中文字符>4000）

	指导教师签名：                                                     年       月      日

	教研室意见：

课题符合本专业培养要求，同意该课题申报 □ 

课题不符合本专业培养要求，不同意该课题申报 □ 
                                                                       签名（章）：  

             年   月   日


